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Bedienknopf fur ein optisches System 



Die vorliecende Erfindung betrifft einen Bedienknopf fur ein optisches System. 
Im besonceren betrifft die Erfindung einen Bedienknopf fur ein optisches Sys- 
tem aus einem ersten und einem zweiten koaxial angeordneten Drehelement, 
5 wobei das erste und das zweite Drehelement unabhangig voneinander dreh- 
bar sind. Das erste Drehelement liegt am optischen System an und dem ers- 
ten Drehelement ist das zweite Drehelement nachgeordr.et. Das erste und 
das zweite Drehelement sind zumindest teilweise konisch ausgeformt und das 
erste Drehelement besitzt an der dem zweiten Drehelement gegenuberlie- 
10 genden Seite einen grotieren Durchmesser als das zweite Drehelement an 
dieser Stelle. 

Fokusknopfe sind in der Regel als koaxial angeordnete Drehstellteile ausge- 
fuhrt und seitlich am Mikroskopstativ angebracht, wobei das grofSere den 
Grobfokus betatigt und das kleinere den Feinfokus. 

15 Marktubliche Fokustriebe haben oftmals den Nachteil, dass sie bedingt durch 
zu kleine Mantelflachen im Bereich des Grobfokustriebs kein sicheres Packen 
des Grobfokustriebs zulassen. Hinzu kommt, dass zu stark ausladende Fein- 
fokustriebe die Finger storen, wenn der Grobfokus betatigt wird. Eine zu Star- 
ke Konizitat der beiden Drehstellteile des Fokusknopfes 1'uhrt zu einem axia- 

20 len Abrutsohen der betatigenden Finger. Ebenso wirkt sich eine zu starke O- 
berflachenprofilierung auf die Dauer nachteilig auf die taktile Feinfuhligkeit der 
Finderkuppen aus und die Haftreibung zwischen der Hai:t der Hand der Be- 
dienperson und dem Stellteil wird unnotig herabsetzt, was die Einstellgenau- 
igkeit reduziert und auf alle Falle die Gefahr mit sich brintgt, dass der Nutzer 

25 ungewollt den Grobfokus bedient, wenn er den Feinfokus bedient. Das liegt 
daran, dass beide Bauteile so zueinander angeordnet sind, dass der kleinere 
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Fokustriet als Zylinder den grolieren Grobfokustrieb durchdringt und somit 
die Stirnflache des Grobfokustriebs bei der Bedienung des Feinfokus beruhrt 
werden kann und so der Grobfokustrieb „mitgenommen u werden kann. 

Das ist insbesondere bei Mikroskopen der Fall, bei denen der Ubertragungs- 
5 weg nicht mechanisch ist (in diesem Fall ist der Grobfokus so schwergangig, 
dass diese Gefahr kaum besteht), als vielmehr bei solchen, die eine motori- 
sche Ansteuerung aufweisen. Bei derartigen Geraten sind die Fokustriebe 
entsprechend leichtgangig, was den Fall einer ungewollten Betatigung mog- 
lich macht und was im ungunstigsten Fall zu einer Beschadigung oder Zersto- 
^ 10 rung der Frobe und/oder des optischen Systems fuhren kann. Dieser Effekt 

der ungewollten Bedienung des Grobfokustriebs wird bei herkommlichen 
Fokustrieten auch dadurch gefordert, dass das Stellteil cles Feinfokustriebs 
nur unzureichend auf haptischem Weg daruber Aufschluss gibt, wie nahe sich 
die Finger des Nutzers bereits der Stirnflache des Grobfokustriebs genahert 
15 haben. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, einen koaxialen Bedienknopf 
fur ein opt sches System zu schaffen, der eine ergonomische Bedienung er- 
laubt und dabei sicherstellt, dass eine unachtsame Fehlbedienung ausge- 
schlossen ist. 



20 Die Aufgabe wird erfindungsgemafi mit einem Bedienknopf gelost, der die 
Merkmale des Anspruchs 1 umfasst. 

Die Erfindung hat den Vorteil, dass der Bedienknopf aus einem ersten und 
einem zwesiten Drehelement besteht, wobei das zweite Drehelement an der 
dem ersten Drehelement zugewandten Seite einen umlaufenden Absatz aus- 

25 geformt hat, der in etwa den Durchmesser des ersten Drehelements besitzt 
Das erste und das zweite Drehelement definieren jeweils eine Mantelflache. 
Die Mantelflachen bieten bei beiden Drehelementen eine ausreichende 
Greifflache. Die Geometrie ist so gewahlt, dass auch fur Nutzer mit kleinen 
Fingern das zweite Drehelement (Feinfokustrieb) nicht stort, wenn dar erste 

30 (Drehelement) Grobfokus bedient wird. Die Konizitat der Drehelemente ist so 
gewahlt, dass die Finger nicht abrutschen und dennoch eine angenehme 
Durchmesservarianz fur Personen mit unterschiedlich groBen Handen vor- 



liegt. Das erste Drehelement (Grobfokus) kann nicht versehentlich mitgedreht 
werden, wenn das zweite Drehelement (Feinfokus) bedient wird. Der Nutzer 
bekommt eine klare taktile Ruckmeldung, wenn er sich mit den Fingern dem 
Ende eines der beiden Drehelemente nahert. 

Es ist von besonderem Vorteil, wenn der Bedienknopf an einem Mikroskop 
vorgesehen ist. Das erste und das zweite Drehelement sind in einer Ausfuh- 
rungsform jeweils an der Mantelflache mit einer Profilierung in Form von Ril- 
len, Kerben oder Rippen versehen. In einer anderen Ausfuhrungsform besitzt 
das erste und das zweite Drehelement jeweils an einer Mantelflache eine fla- 
chenbundig eingelegte Gummieinlage. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung konnen den Unteranspru- 
chen entnommen werden. 

Die Erfindung wird im folgenden anhand der in den Figuren schematisch dar- 
gestellten Beispiele verdeutlicht Dabei zeigen: 

Fig. 1: eine Seitenansicht eines Bendienknopfes fur ein optisches Sys- 

tem gemali dem Stand der Technik; 

Fig. 2: eine perspektivische Ansicht eines Mikroskops, das einen am 

Stativ des Mikroskops angeordneten Bedienknopf zeigt; 

Fig. 3: eine Seitenansicht einer ersten Ausfuhrungsform des Bendien- 

knopfes; 

Fig. 4: eine Seitensicht der ersten Ausfuhrungsform des Bendienknop- 

fes, wobei Teile des ersten und der zweiten Drehelements als Schnittzeich- 
nung dargestellt sind, um das Zusammenwirken des ersten und des zweiten 
Drehelements zu verdeutlichen; 

Fig. 5: eine Seitensicht einer zweiten Ausfuhrungsform des Bendien- 

knopfes, cie mit MaBangaben fur die einzelnen Elements des Bedienknopfes 
versehen ist; und 

Fig. 6: eine perspektivische Ansicht der zweiten Ausfuhrungsform des 

Bedienknopfes. 

Fig. 1 ist ein Bedienknopf 30 gemaB dem Stand der Technik dargestellt, der 
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aus einem ersten und einem zweiten Drehelement 31 und 32 besteht. Das 
erste und das zweite Drehelement 31 und 32 sind koaxial urn einer Achse 33 
angeordneit. Das erste Drehelement 31 besitzt einen grolieren Durchmesser 
als das zv/eite Drehelement 32. Bei den gangigstem Ausfuhrungsformen der 
5 koaxialen Anordnung der Drehelemente 31 und 32 ist das erste Drehelement 
31 fur den Grobfokustrieb und das zweite Drehelement 32 fur den Feinfokus- 
trieb zustandig. Das erste und das zweite Drehelement 31 und 32 sind im we- 
sentlichen konisch ausgebildet. Das erste Drehelement 31 weist eine Stirnsei- 
te 34 auf, die an das zweite Drehelement 32 heranreicht. 

xb 10 F ' 9 ' 2 ZeiSt e ' n Mikroskop 1 * mit der Anordnun 9 d es Beclienknopfes am Stativ 

des Mikroskops. Das Stativ besteht aus einem Basisteil 3. Das Basisteil 3 ist 
in drei Hauptabschnitte untsrteilt, die sich aus einem Querhauptabschnitt 3a, 
einem Stativsaulenabschnitt 3b und einem Stativfufcabschnitt 3c zusammen- 
setzen. Arn Stativsaulenabschnitt 3b ist ein Mikroskoptischhalteelement 4 be- 
15 festigt. Gegenuber dem Mikroskoptischhalteelement 4 ist am Stativsaulenab- 
schnitt 4 rnindesten eine Lichtquelle 5 vorgesehen. In dem hier dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiel sind zwei Lichtquellen 5 vorgesehen. Dabei ist eine der 
Lichtquellen 5 fur die Durchlichtbeleuchtung und die andere Lichtquelle 5 ist 
fur die Aurlichtbeleuchtung zustandig. Der Querhauptabschnitt 3a, der Stativ- 
20 fufcabschritt 3b und der Stativsaulenabschnitt 3c sind derart ausgestaltet, 
dass sie im wesentlichen die gleiche Breite besitzen. Am Stativ im Bereich 
des Stativsaulenabschnitt 3c ist jeweils beidseitig ein Stutzelement 6 ausge- 
bildet. Von besonderer Bedeutung ist, dass jedes der Stutzelemente 6 im Be- 
reich des Stativfuliabschnitts 3c diesen in seiner Breite uberragt. 

25 Der StativfuUabschnitt 3c ist im Bereich gegenuber dem Stativsaulenabschnitt 
3b konvex gekrummt und besitzt im konvex gekrummten Bereich 7 ein Dis- 
play 8. Das Display 8 kann ebenso als ein Touchscreen ausgebildet sein, der 
es dem Benutzer erlaubt hieruber Parametereingaben zu machen bzw. be- 
stimmte Messmethoden aufzurufen. Ist das Display 8 nicht als Touchscreen 
30 ausgestaltet, so werden uber das Display 8 aktuelle Einstelldaten des Mikro- 
skops 1 visuell dargestellt. Hinzu kommt, dass im Obergangsbereich zwischen 
dem StativfufJabschnitt 3c und dem Stutzelement 6 zumindest auf einer Seite 
jeweils ein Fokusknopf 9 als Bedienknopf vorgesehen ist. Uber den Fokus- 
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knopf 9 kann z.B. das Mikroskoptischhalteelement 4 in seiner Hohe verstellt 
werden. Der Fokusknopf 9 besteht (wie bereits aus dem Stand der Technik 
bekannt) aus dem ersten und dem zweiten, koaxial angeordneten Drehele- 
ment 9a und 9b. Das zweite Drehelement 32 ist fur die Feinverstellung des 
5 Mikroskop-Tisches bzw. des Mikroskop-Tischhalteelements 4 zustandig. Das 
erste Drehelement 31 ist fur die Grobverstellung zustandig. Es hat sich als 
besonders vorteilhaft erwiesen, dem zweiten Drehelement 32 die Feinverstel- 
lung und clem ersten Drehelement 31 die Grobverstellung zuzuweisen. Eben- 
so ist es denkbar auf den Bedienknopf 30 zusatzlich andere Funktionen zu 

10 legen. Im Bereich um den Bedienknopf 30 sind mehrere Betatigungselemente 
10 vorgesehen, uber die ebenfalls Mikroskopfunktionen schaltbar sind. Die 
Betatigungselemente 10 sind als Druckknopfe ausgebildet. Die Mikroskop- 
funktionen sind z.B. die Filterwechsel, Blendenwahl, Revolverbewegung usw. 
Am Stirnt€!il 11 des Querhauptabschnitts 3a ist ein Okularflansch 12 ausgebil- 

15 det, der eine optische Verbindung mit einem Revolver 13 herstellt, an dem 
mindestens ein Objektiv (nicht dargestellt) angebracht werden kann. An einem 
Stutzelement 6 ist ein Netzschalter 14 und ein Anschlusselement 15 vorgese- 
hen. Uber das Anschlusselement 15 kann das Mikroskop 1 mit mehreren ex- 
ternen Bedienelementen verbunden werden. Ebenso besteht am Anschluss- 

20 element 15 die Moglichkeit des Anschlusses von Datenleitungen (nicht darge- 
stellt). 

Fig. 3 zeigt eine Seitenansicht einer ersten Ausfuhrungsform eines erfin- 
dungsgerr alien Bedienknopfes 20. In der Regel wird der Bedienknopf 20 zur 
Grob- und Feinverstellung eines optischen Systems 100 verwendet. Das opti- 

25 sche System 100 kann z.B. ein Standardmikroskop 1 sein. Dabei ist der erfin- 
dungsgerra&e Bedienknopf 20 das auffalligste Stellteil. In Fig. 3 ist das opti- 
sche System 100 zum Teil dargestellt, um die Anordnung des Bedienknopfes 
20 am opt schen System 100 zu verdeutlichen. Der Bedienknopf 20 besteht 
aus einem ersten und einem zweiten Drehelement 21 und 22, die koaxial um 

30 eine gemeinsame Achse 23 angeordnet sind. Das erste und das zweite Dreh- 
element 21 und 22 sind unabhSngig voneinander um die Achse 23 drehbar. 
Das erste Drehelement 21 liegt am optischen System 1 an. Dem ersten Dreh- 
element 21 ist das zweite Drehelement 22 nachgeordnet. Das erste und das 
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zweite Drehelement 21 und 22 sind zurnindest teilweise konisch ausgeformt 
und das erste Drehelement 21 ist derart ausgestaltet, dass es an der dem 
zweiten Drehelement 22 gegenuberliegenden Seite einem groBeren Durch- 
messer aifweist als das zweite Drehelement 22 an dieser Stelle. Hinzu 
kommt, dass das zweite Drehelement 22 an der dem ersten Drehelement 21 
zugewandten Seite einen umlaufenden Absatz 24 ausge-'ormt hat, der in etwa 
dem Durchmesser des ersten Drehelements 21 besitzt. 2Iur Erhohung der 
Griffsicherheit der Finger b2.*w. Hande des Benutzers des optischen Systems 
100 (siehe Fig. 3) ist in dieser Ausfuhrungsform das erste und das zweite 
Drehelement 21 und 22 jeweils an der Oberflache mit eirer Profilierung Oder 
Riffelung 25 versehen. Die Profilierung oder Riffelung 25 kann in Form von 
Rillen, Kerben oder Rippen ausgebildet sein. Das Material des ersten und 
zweiten Drehelements 21 und 22 ist in dieser Ausfuhrungsform ein spritzge- 
gossener Kunststoff. Ist der Bedienknopf 20 aus Kunststoff herstellt, so be- 
steht das Problem des Kalteempfindens nicht und die Herstellkosten sind 
niedrig. Ehe zusatzliche Massentragheit lasst sich in diesem Fall mit einge- 
betteten Messingschwungmassen bewirken. 

Fig. 4 zeigt eine Seitensicht des Bendienknopfes 20, wobei Teile des ersten 
und der zweiten Drehelements 21 und 22 als Schnittzeichnung dargestellt 
sind , um das Zusammenwirken des ersten und des zweiten Drehelements 21 
und 22 zu verdeutlichen. Wie bereits in Fig. 3 beschrieben, ist das zweite 
Drehelement 22 mit einem Absatz 24 versehen, der in etwa den Durchmesser 
des ersten Drehelements 21 besitzt. Das erste Drehelement 21 besitzt eine 
zur Achse 23 hin verlaufende kegelformige Einsenkung 27. Ebenso ist der 
Absatz 24 des zweiten Drehelements 22 mit einer kegelformigen Flanke 26 
versehen, so dass beide Bauteile ineinandergefugt werden konnen und derart 
zusammen wirken, dass sich zwischen dem ersten Drehelement 21 und dem 
zweiten Drehelement 22 eine Trennfuge 28 ausbildet. Durch die Trennfuge 28 
ist zum einen die freie Drehfahigkeit des ersten Drehelements 21 gegenuber 
dem zweiten Drehelement 22 gegeben und zum anderen stellt die Lage der 
Trennfuge 28 sicher, dass bei der Betatigung des zweite t Drehelements 22 
keine ungewollte Betatigung des ersten Drehelements 21 erfolgt. Die Trenn- 
fuge 28 isl durch den Absatz 24 im Bereich des Durchmessers des ersten 
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Drehelements 21 gebildet. Das erste und das zweite Drehelement 21 und 22 
weisen jev/eils eine Mantelflache 29 auf, die so dimensioned ist, dass auch 
fur Nutzer von grolien Hanclen genug Kontaktflache zur Verfugung steht. 
Gleichzeitig ist durch die GrofSenabstufung zwischen den ersten Drehelement 
5 21 (fur den Grobtrieb) und clem zweiten Drehelement 22 (fur den Feintrieb) 
eine klare Unterscheidbarkeit zwischen beiden Stellteilen und deren Funktio- 
nen erkembar. Aulierdem hilft diese starke Abstufung, dass Nutzer mit kur- 
zen Fingern bei der Betatigung des ersten Drehelements 21 (Grobfokus- 
triebs), also beim Obergreifen uber das zweite Drehelement 22, nicht mit der 
10 Fingerinnesnseiten und an der Stirnseite 35 des zweiten Drehelements 22 

hangen bleiben. Dennoch ist der Durchmesser des zweiten Drehelements 22 
so grofi gewahlt, dass ein exaktes Einstellen moglich ist. Die Mantelflache 29 
wiest in dioser Ausfuhrungsform keine Profilierung in Form von Rillen, Kerben 
Oder Rippon auf. Die taktile Ruckmeldung uber das Ende des ersten Oder 
15 zweiten Drehelements 21 Oder 22 erfolgt mittels eines geometrischen Uber- 
ganges von einem Konus zu einem Zylinder, was eine deutlich fuhlbare urn- 
laufende Kante 36 zur Folge hat. Diese Kante 36 signalisiert „Ende des Be- 
dienelements". Das erste und das zweite Drehelement 21 und 22 sind in einer 
zweiten Ausfuhrungsform aus feingedrehtem Edelstahl gefertigt. Dessen hohe 
20 Massentragheit wirkt sich positiv auf die Einstellgenauigkeit aus. Eine Gum- 
mieinlage 37 I'm ersten und im zweiten Drehelement 21 und 22 verhindert eine 
4 ' zu gro&e Warmeabfuhr aus den Fingerspitzen und gewahrleistet rutschsiche- 

® ren Zugriff. 

Fig. 5 zeigt eine Seitensicht einer zweiten Ausfuhrungsform des Bendienknop- 
25 fes 20, die mit Maliangaben fur die einzelnen Elemente des Bedienknopfes 
versehen ist. Der Bendienknopf 20 besteht aus dem ersten und dem zweiten 
Drehelemont 21 und 22, die beide zum Teil einen konischen Korper 41 besit- 
zen. Der konische Korper 41 ist jeweils mit einem zylindrischen Absatz 43 mit 
einer Breite von 9mm versehen, der zum einen das Aufbringen einer Skala 
30 ermoglichi und zusatzlich eine Ruckmeldung uber das Ende des Drehele- 
ments 21 und 22 liefert. Jeder konische Korper 41 besitzt einen Konuswinkel 
42 von 7°. Dieser wird zusammen mit der flSchenbundig eingelegten Gummi- 
einlage 37 als angenehm empfunden und hat sich gegenuber grolieren Win- 
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keln als abrutschsicherer herausgestellt. Um eine Betatigung des jeweils an- 
deren Drehelements 21 oder 22 wahrend des Positioniervorganges auszu- 
schlielien, wird die Trennfuge 28 oberhalb des Absatzes 24 zwischen beiden 
Stellteilen positioniert. Das erste Drehelement 21 besitzt arn optischen System 
5 einen Maximaldurchmesser von 60mm. Das erste Drehelement 21 besitzt 
im Bereich der Trennfuge einen Durchmesser D 2 von 54.5 mm. Das zweite 
Drehelement 22 besitzt am ersten Drehelement 21 einen Maximaldurchmesser 
D 3 von 36mm. Ferner besitzt das zweite Drehelement 22 im Bereich der Stirn- 
seite 35 des zweiten Drehelements 22 einen Durchmesser D 4 von 31.3 mm. 

^ 10 Fig. 6 zeigt eine perspektivische Ansicht der zweiten Ausfuhrungsform des 

Bedienknopfes 20. Das zweite Drehelement 22 ist mit einem Absatz 24 ver- 
sehen, der in etwa dem Durchmesser des ersten Drehelements 21 besitzt. 
Von der S:irnseite 35 des zweiten Drehelements 22 ausgehend, besitzt das 
zweite Drehelement 22 einen konischen Korper 41, der in einem zylindrischen 

15 Absatz 43 endet. An dem zylindrischen Absatz 43 schlieftt sich der umlaufen- 
de Absatz 24 an. Zwischen dem ersten Drehelement 21 und dem umlaufen- 
den Absatz 24 ist eine Trennfuge 28 ausgebildet. Das erste Drehelement 21 
ist ebenfalls mit einem konischen Korper 41 versehen, der eben falls in einem 
zylindrischen Absatz 43 endet. Ein Teil des konischen Korpers 41 ist mit einer 

20 Gummieinlage 37 oder mit einer Profilierung versehen. 

^ Die Erfindung wurde in Bezug auf eine besondere Ausfuhrungsform beschrie- 

(jfe ben. Es ist einem Fachmann jedoch klar, das Abwandlungen und Modifikatio- 

nen durchgefuhrt werden konnen t ohne den Schutzbereich der Anspruche zu 

verlassen. 
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Patentanspruche 



1) Bedienknopf (20) fur ein optisches System (100) aus einem ersten und 
einem zweiten koaxial angeordneten Drehelement (21, 22), dass das 
erste und das zweite Drehelement (21, 22) unabhangig voneinander 
dre hbar sind, dass das erste Drehelement am optischen System an- 
liecjt, dass dem ersten Drehelement das zweite D'ehelement nachge- 
orcnet ist, dass das erste und das zweite Drehelement (21, 22) zumin- 
dest teilweise konisch ausgeformt sind, und dass das erste Drehele- 
ment (21) an der dem zweiten Drehelement (22) gegenuberliegenden 
Se te einen groReren Durchmesser aufweist als das zweite Drehele- 
ment (22) an dieser Stelle, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite 
Drohelement (22) an der dem ersten Drehelement (21) zugewandten 
Se te einen umlaufenden Absatz (24) ausgeformt hat, der in etwa den 
Durchmesser des ersten Drehelements (21) besitzt. 

2) Bedienknopf (20) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
das optisches System (100) ein Mikroskop ist. 

3) Bedienknopf (20) nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass 
dai> erste und das zweite Drehelement (21, 22) jeweils an einer Man- 
telflache (29) eine Profilierung (25) in Form von Rillen, Kerben oder 
Rippen aufweist. 

4) Bedienknopf (20) nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass 
dar, erste und das zweite Drehelement (21 , 22) jeweils an einer Man- 
telflache (29) eine flachenbundig eingelegte Gummieinlage (37) be- 
sitet. 
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5) Bedienknopf (20) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
das erste konische Drehelement (21, 22) zum Teil einen konischen 
K6*per (41) aufweist wobei jeder der konischen Korper (41) am breite- 
ren Teil mit einem zylindrischen Absatz (43) versehen ist. 

6) Bedienknopf (20) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass je- 
der der konischen Korper (41) des ersten und des zweiten Drehele- 
ments (21, 22) einen Winkel von 5° - 10° bezuglich der Drehachse 
(23) des Bedienknopfs (20) aufweist. 

7) Bedienknopf (20) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Wiikei 7° betragt. 

8) Bedienknopf (20) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
das erste konische Drehelement (21) am optischen System (100) ei- 
nen Maximaldurchmesser (D^ von 57.0 bis 63.0 mm und im Bereich 
des zweiten Drehelements (22) einen Durchmesser (D 2 ) von 51.5 bis 
56,5mm aufweist, dass das zweite Drehelement (22) am ersten Dreh- 
element (21) einen Maximaldurchmesser (D 3 ) von 34.0 bis 38.0mm 
und im Bereich der Stirnseite (35) des zweiten Drehelements (22) ei- 
nen Durchmesser (D 4 ) von 29.3 bis 33.3mm aufweist. 

9) Bedienknopf (20) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass 
das erste konische Drehelement (21) am optischen System (100) ei- 
nen Maximaldurchmesser (D t ) von 60mm und im Bereich des zweiten 
Drehelements (22) einen Durchmesser (D 2 ) von 54.5 mm besitzt, dass 
das zweite Drehelement (22) am ersten Drehelement (21) einen Ma- 
ximaldurchmesser (D 3 ) von 36mm und im Bereich der Stirnseite (35) 
des zweiten Drehelements (22) einen Durchmesser (D 4 ) von 31.3mm 
besitzt. 

10) Bedienknopf (20) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass 
das erste Drehelement (21) und das zweite Drehelement (22) aus ei- 
nem konischen Korper (41) besteht, an den sich jeweils am grolieren 
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Durchmesser des konischen Korpers ein zylindrischer Absatz (43) an- 
schtieRt. 

11) Bodienknopf (20) nach Anspruch 10 dadurch gekennzeichnet, dass 
der zylindrische Absatz (43) einer Breite von 9mm aufweist. 

5 12) Bodienknopf (20) nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch ge- 

kennzeichnet, dass zwischen dem ersten und dem zweiten Drehele- 
ment (21, 22) durch den Absatz (24) des zweiten Drehelements (22) 
. eine Trennfuge (28) ausgebildet ist. 

^ 13) Bodienknopf nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass das 

10 erste Drehelement (21) eine zur Achse (23) hin verlaufende kegelfor- 

mkje Einsenkung (27) besitzt, dass der Absatz (24) des zweiten Dreh- 
elements (22) mit einer kegelformigen Flanke (26) versehen ist, und 
dass die kegelformige Einsenkung (27) und die kegelfdrmige Flanke 
(26) derart zusammengefugt sind, dass sich zwischen dem ersten 
15 Drehelement (21) und dem zweiten Drehelement (22) die Trennfuge 

(26) genau am Ende der Mantelflache des ersten Drehelements (21) 
ausbildet. 

14) Bodienknopf (20) nach einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das erste und das zweite Drehelement (21, 22) 
des Bedienknopfes (20) aus spritzgegossenem Kunststoff hergestellt 
ist. 

15) Bodienknopf (20) nach einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das erste und das zweite Drehelement (21, 22) 
desi Bedienknopfes (20) aus feingedrehtem Edelstahl gefertigt ist. 
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Zusammenfassung 



Es ist ein Bedienknopf (20) fur ein optisches System (100) offenbart, der aus 
einem ersten und einem zweiten koaxial angeordneten Drehelement (21, 22), 
besteht. Das erste und das zweite Drehelement (21, 22) sind zumindest teil- 
weise kon ; sch ausgefbrmt. Das zweite Drehelement (22) ist an der dem ers- 
ten Drehelement (21) zugewandten Seite mit einem umlaufenden Absatz ver- 
sehen, der in etwa den Durchmesser des ersten Drehelements (22) besitzt. 
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Stand der Technik 
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Figur fur Zusammenfassung 




